MOTOSIKLET ACI SISTEMI (MAS 6050)

Gyro MPU 6050 Tabanli Ergonomik Ve Koruyucu
Sistem
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MAS 6050 NEDIR ?

MAS 6050, halihazirda bulunan bir motosikletin on far
bolmesinin altina yerlestirilen ve motosikletin kac derece aci
ile virajda hareket ettiginin bilgisini stirtctiye aninda bildiren
bir gtivenlik sistemidir.

Ozellikler:

*Aldiginiz anda motosikletinize entegre edebilirsiniz.

*Motosikletiniz ile viraji ka¢ derece ac¢i ile donduglinizi gidon Uzerindeki oled ekranla aninda
gorebilirsiniz ve mailiniz tGzerinden butlin agi degerlerinin kaydini tutabilirsiniz.

*Yaziiminda tek bir tusa basarak ka¢ derece acida uyari verecegini aninda degistirebilirsiniz.
(orijinal:30°)




Neden Almalisiniz ?

Mas 6050 piyasada rakibi olmayan bir giivenlik
projesidir.

Sizin ve sevdiklerinizin motosiklet lizerinde seyir
ederken olasi durumlarda yasanan kaymalari ve
diismeleri 6nlenmesi icin tasarlandi.[3]

[2]

Gidon iistii oled ekranimiz sayesinde olasi bir dalginlikta
sizi uyarir. [2]
Hem maddi hem de manevi ag¢idan zarar goreceginiz

durumlarda sizi korur.
A noktasindan B noktasina giderkenWyucu hem de
size bir yoldas olur.




Ana Sorunumuz Ve Cozumumuz

Ana Sorunumuz: Motosiklet kullanicilarinin yasadigi olumli ve yaralanmall
kazalarin Ulkemiz genelinde son yillarda artmasi kullanicilar icin blylk bir

sorundur. MAS 6050 projemiz trafik kazalarinin hepsinin 6nline gecemeyecek olsa
da virajlarda yasanan kazalarin buyuk bir kisminin 6niine gegmeyi amaclamaktadir.

[1]

Coziim: Surucinin altindaki motosikletin kaymasi durumundan 6nce MAS 6050
projemiz strdcuyu uyarir ve kazanin online boylelikle gecer.
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BULGULAR VE SONUCLAR

Gelistirilen "Motosiklet A¢i Sistemi(MAS 6050)" prototipi lizerinde yapilan testlerde

1.Guvenlik: Motosiklet kullanirken gerekli uyarilari
aninda sirucliye vererek gorevini yerine getirmeyi
basarmistir. Boylelikle olasi bir kazanin o6nlne
gececeginin guvenini surlclye hissettirmistir. Uzun
vadede TUIK kaza istatistiklerini  azaltma
potansiyeline sahiptir.

2.Kullanilabilirlik:Motosiklet tGzerinde ki oled ekran
surusi hicbir sekilde etkilememektedir ve kolaylikla
okunabilmektedir.

3.Hassasiyet: Gyro sensor sayesinde en ufak
hareketi bile aninda dlc¢tlendirerek ne kadar hassas

oldugunu kanitlamistir.




Gelecek planlamalari

Hiz: Hiz 6lcimi icin motosikletin hiz  kablosunu kullanip

Tl E MPU-S059 DATA CHES) e e . . . .
ANGLE alinan veriyi isleyerek motosiklet gidonuna entegreli oled ekrana

3 D < yazdirmayl amaclhyoruz. Boylelikle strliclyl sadece aci bilgisi ile
— korumuyor yiksek hiz bilgisi ile de korumayi amachyoruz. [5]

[4]

Harita: Bir diger ileri projemiz olan GPS bilgisi oled ekranimizda

siructinin anhk olarak nerede oldugunun bilgisini veren bir
projedir. islevselligi konusundaki hrmalm

etmektedir. [6]
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Sistem Mimarisi Ve Devre Semasi
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