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Sistem Kontrol Mimarisi

1. Operatör Kumanda Birimi
Arduino Uno ana işlemci, MPU6050 Yön Sensörü ve Verici Anten (E01-ML01DP5). Hareket verilerini işler ve kablosuz paketlere 

dönüştürür.

2. Kablosuz Haberleşme Katmanı
PWM (Darbe Genişlik Modülasyonu) sinyalleri kullanılarak motor hız ve yön verilerinin RF dalgaları üzerinden şifreli iletimi.

3. Vinç Alıcı ve Yürütme Birimi
Arduino Ana Kontrol, L298N Motor Sürücü, DC Motorlar, HC-SR04 Mesafe Güvenlik Katmanı ve ESP32-CAM Görüntü Sağlayıcı.





Prototip ve Mekanik Tasarım
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